85325-06 Elektrikli silindir boyutu 60 10-Link servo aktiiatorler

Aciklama

e Uriin agiklamas::
Elektrikli silindir, makinenizdeki hassas dogrusal hareketler i¢in kompakt ve gii¢lii bir
¢Ozimd(ir.

Elektrikli silindir bir 10-Link mil tahrikidir. Yeniliki hepsi bir arada teknoloji, kompakt
bir tasarimda bir servo motor, bir servo kontrol6r ve bir bilyali vidayi entegre eder.
Gergek zamanh ayar noktasi dederleri [0-Link iletisim arayiizii iizerinden verilir.
Elektrikli silindir mevcut sistemlerle uyumludur ve kontrol kabininde yer gerektirmez.
Basit 2 noktali hareketler dijital bir sinyal araciligiyla kontrol edilebilirken,
potansiyometreler kuvvet ve hizin dogrudan tahrik iizerinde bireysel olarak
ayarlanmasina olanak tanir.

Malzeme:

Govde, ug kapak: aliminyum, seffaf anodize.
itme borusu: Aliiminyum, sert anodize.
Contalar: PUR, EPDM, NBR.

Disli baglanti: Paslanmaz celik.

Civatalar: galvanize celik.

Mil: Isil islem g6rmiis celik.

Mil somunu: Rulman ¢eligi.

Doner diigme kapaklari: Paslanmaz celik.
Yaglama nipeli: galvanizli gelik.

Soket baglanti elemanlari: Ginko, nikel kaplama.

Bilgi:

Elektrikli silindir, dogrusal hareketler igin elektromekanik bir ig mili tahriki gorevi
goriir. Ana bilesenleri arasinda senkron servo motor, is mili tahriki ve entegre
elektronikler bulunmaktadir. Tiim bilesenler govde iginde yer almaktadir. Uzatma
ve geri cekme hizi ile kuvvet sinirlamasi, dogrudan gévde iizerindeki doner
digmeler aracihidiyla kademesiz olarak ayarlanir veya ayarlanan degerler 10-Link
araylizli aracigiyla degisken ve gercek zamanli olarak belirlenir. Hizlar, ivmeler
ve diger parametreler degigtirilebilir, bdylece konumlandirma gorevleri karmasik
servo uygulamalarinda oldugu gibi gerceklestirilebilir. Ornegin basit bir pnématik
silindiri kontrol etmek igin kullaniimasiyla birlikte, basit dijital sinyallerle de kontrol
mimkindir.

Temel boyutlar ISO 15552'ye dayanmaktadir.
Baglanti ve aksesuar boyutlari ISO 15552'ye uygundur.

Teknik veriler:
Mil tipi: devridaim bilyali rulman.
Entegre dogrusal kilavuz: Bilyal tasiyici ile 15 mm profil ray kilavuzu.
Motor tipi: Senkron servo motor.
A Rotor konum sensorii: Mutlak, tek tur, 12 bit.
L) () Burulma 6nleyici piston kolu: kayar kilavuz (harici tork yok).

@‘zﬂ Maksimum kablo uzunlugu: 20 metre.
Dijital sinyal giriglerinin sayisi: 3 (uzatma, geri gekme, 6gretme).
Dijital sinyal ¢ikiglarinin sayisi: 3 (uzatilmis, geri ¢ekilmis, hazir).
Sinyal girig 0zellikleri: Gig bélimiinden galvanik olarak izole edilmigtir. Birbirinden
galvanik olarak izole edilmemistir.
Anahtarlama mantik cikislari: itme Cekme.
Anahtarlama mantik girigleri: Pozitif anahtarlama.
Referanslama: Harici dayanak / 10-Link iizerinden manuel.
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85325-06 Elektrikli silindir boyutu 60 10-Link servo aktiiatorler

1
it

100 mm strok ile agirlik: 1,6 kg.
g 10 mm strok basina ek agirlik: 0,45 Kg.
g ilave hareketli kiitle / 10 mm strok: 0,00585 kg.

Kullanim:

48 V besleme durumunda, her uygulama icin fren kesicinin gerekliligi kontrol
edilmelidir. Jenerator galigmasi sirasinda (2. ve 4. kadranlar) asiri gerilimler meydana
gelebilir ve bunlar bir fren ile simirlandinimalidir.

Sicaklik arahg:
Depolama sicakhg: -20 °C ila +60 °C.
Galigma sicakhgr: 0 °C ila +40 °C.
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Elektrikli silindir boyutu 60 10-Link servo aktiiatorler
85325-06-0600511X0100 24 beliebig 100 0-90
85325-06-0600511X0150 24 beliebig 150 0-90
85325-06-0600511X0200 24 beliebig 200 0-90
85325-06-0600511X0300 24 beliebig 300 0-90
85325-06-0601011X0100 24 beliebig 100 0-90
85325-06-0601011X0150 24 beliebig 150 0-90
85325-06-0601011X0200 24 beliebig 200 0-90
85325-06-0601011X0300 24 beliebig 300 0-90
85325-06-0600511X0100 150 300 100/ gikig
85325-06-0600511X0150 150 300 100/ cikis
85325-06-0600511X0200 150 300 100/ gikig
85325-06-0600511X0300 150 300 100/ ¢ikis
85325-06-0601011X0100 300 600 100/ gikig
85325-06-0601011X0150 300 600 100/ gikig

© norelem www.norelem.com




85325-06 Elektrikli silindir boyutu 60 10-Link servo aktiiatorler

Siparis numarasi Maks. hiz 24V calisma mm/s Maks. hiz 48V calisma mm/s Maks. akim dijital sinyal ¢ikislari mA

85325-06-0601011X0200 300 600 100/ cikig
85325-06-0601011X0300 300 600 100/ gikis
Siparis numarasi Maks. gic tiiketimi (stirekli caisma) A Maks. akim tiiketimi (ug) A Maks. akim tiiketimi Lojik mA maks. hlzlanma
m/s
85325-06-0600511X0100 35 5 50 10
85325-06-0600511X0150 35 5 50 10
85325-06-0600511X0200 35 5 50 10
85325-06-0600511X0300 35 5 50 10
85325-06-0601011X0100 35 5 50 20
85325-06-0601011X0150 35 5 50 20
85325-06-0601011X0200 35 5 50 20
85325-06-0601011X0300 35 5 50 20
Maks. besleme kuvveti (siirekli calisma) N Tekrarlama hassasiyeti, = mm  Maks. besleme kuvveti (ug) N
85325-06-0600511X0100 400 0,02 800 24-48
85325-06-0600511X0150 400 0,02 800 24-48
85325-06-0600511X0200 400 0,02 800 24-48
85325-06-0600511X0300 400 0,02 800 24-48
85325-06-0601011X0100 200 0,02 400 24-48
85325-06-0601011X0150 200 0,02 400 24-48
85325-06-0601011X0200 200 0,02 400 24-48
85325-06-0601011X0300 200 0,02 400 24-48
Siparis numarasi + mm cinsinden konumlandirma hassasiyeti Izin verilen gerilim dalgalanmalari Koruma tiirli = Mil hatvesi = Durum gdstergesi
mm
85325-06-0600511X0100 +0,1 +15% IP65 5 3x LED
85325-06-0600511X0150 +0,1 +15% IP65 5 3x LED
85325-06-0600511X0200 +0,1 +15% IP65 5 3x LED
85325-06-0600511X0300 +0,1 +15% IP65 5 3x LED
85325-06-0601011X0100 +0,1 +15% IP65 10 3x LED
85325-06-0601011X0150 +0,1 +15% IP65 10 3x LED
85325-06-0601011X0200 +0,1 +15% IP65 10 3x LED
85325-06-0601011X0300 +0,1 +15% IP65 10 3x LED
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